Paranco figura 3. tipo ---- Hoist type ---- XMS525VS4H7A/3
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Motore sollevamento cilindrico

Cilyndrical lifting motor

Beam size suitable

417

2140

1290

hook lift

5

Beam size :

Min 180mm --- Max 240 mm

Beam size :
Min 120mm --- Max 180 mm
685 Beam_ 417

Caratteristiche generali :
General characteristics

Lato Riduttore

Lato Motore

Reazioni statiche (daN)
Static Reaction (daN)

A [R1

6151 daN

R2

2509 daN

Peso paranco

Hoist weight 660 Kg
Caratteristiche generall
General characteristics
Portata qu 8000 Kg.
Max capacity
Corsa gancio
7/ m.
Hook lift
Tensione : 400V — 50 Hz
Voltage
Velocitd di sollevamento .
Lifting speed 6/2 m,/min.
Velocité di traslazione .
18/6 .
trolley speed / m/min
Pottenza motore di sollevamento 12/4 W
Hoist motor power
Potenza motore di traslazione 0.55,0.18 W

Trolley motor power

Assorbimento motore di sollevamento
Hoist motor assorbment

29.2/29.0 A.

Assorbimento motore di traslazione

1.9/1.7 A.
Trolley motor assorbment
Note :
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