Paranco figura 5. tipo

---- Hoist type -- XM740NS4H9/5

1433
670 713 50
|
I T i

i ‘ el LAU‘

| ‘ } “ |

| |

| |

( | N |
— i ‘ i \ | P \

| | ‘ T 7—‘

T AATCOTA_— I - I

- - — ’ﬁ*lm%:*% E 7 //— ‘ —
T 1 | |

77 \

———— 0 IR }

\ —n——— | ] i1 p |
\ | \

I \ o9

| [7 N W 7]

(S A NN co Ol
75 50

771

475

80.5

307.

5 1_167.5

80.5

LIETING HOOK

||||||I|||L
g

- R3 :
- R4 :

- R1:
- R2 :

6449 daN
4549 daN

Reazioni massime e minime agli appoqgi (valori statici)
Maximun and minimun reaction on feet (static values)

3402 daN
2400 daN

R2 R1
PESO PARANCO : 800 Kg.
)
M) N " .
“ Caratteristiche generall
General characteristics
Portata max
y ) 16000 Kgq.
ax capacity
|| C ;
| 0 orsa gancio
0 g m.
? / | \ " || Hook lift
| Tensione :
) 400V — 50 Hz
o MsAY Voltage
16 t a Velocitd di sollevamento )
FEM 3 Lifting speed 4 m,/min.
. | 1Am y, \;iloo//ce/'z‘d Sd; etcrjas/azione NA. m,/min.
d 1 h — .
C Potenza motore di sollevamento 10 W
} } Hoist motor power :
ﬁ Potenza motore di traslazione NA W
" Trolley motor power ' '
\_/ Assorbimento motore di sollevamento
. 24 A.
Hoist motor assorbment
Assorbimento motore di traslazione NA 4
Dimensione appoggi scala2 : 1 Trolley motor assorbment ' '
Holders dimension scale 2 : 1 Note :
Fissaggio paranchi appoggiati SFLSsSsgglgch)jqrgrgi:QL Sfci)i?:zl
Supported hoist fixing : SoA Tom o
IS ASH
2 ¢ flﬁ ﬁ 141 ContrR.B.
= R ) Appr R.B.
[~ Data Emissione
=] 00 |ELECTRIC ROPE HOIST MISIA TYPE XM74ONS4H9/5 M.U |R.B hs/min E]f@ 13 /07 /1 8
R l; Rev. DESCRIZIONE Dis | Appr Datcﬂ
N4 fori M27 o fvoe -
. g
N4 fori @ 25mm N*4 Holes M27 MISI A mﬁg yP -
N4 Holes #25mm Prevedere Viti M27x80 8.8 UNI5737 H XM74ONS4H9/5 N
N°4 Holes M27x80 8.8 UNI5737 type hoist Misia number | |
PARANCHI S.R.L type 5 dwg/4473/r00 | |
00
N Rev,
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